Aktoren

Nachfolgend finden Sie die wichtigsten Merkn der Aktoren, unterteilt nach:

o Hardware-Eigenschaften
o Software-Eigenschaften

Hardware-Eigenschaf

ten

Typ
MCU-06

MCU-09

MCU-02

Merkmal
Motor- AC 230V
Anschlussspannung
Kanale (Motoren) 9 6 2
Fir Motoren mit 2 Endschaltern 2 oder 3 Endschaltern
Endlagendetektion Ja, vollautomatisch
Bauform, Gehause Reiheneinbau (REG) Einbau / AP
Bin&reingang / 18/9 12/6 41/2
Lokalbedienung
Pruftaster Ja
LED-Anzeige pro Ja
Kanal
Software-Eigenschaften
Merkmal Typ
MCU-09 MCU-06 MCU-02

Fahrstrategien

Eingeschrankte Bedienung
(Eingrenzen des Fahrbereichs)

Visualisierung mit ETS-
Applikation fur Analyse

Rickmeldung
Logikfunktion

Szenen

Anbindung Gebaudeleittechnik
Prioritatenhandling
Sicherheitsobjekte

Verhalten bei Busausfall und
Netzwiederkehr
Unterscheidung lokale und zen
Befehle pro Kanal

Fur Jalousien, Senkrecht-Markisen, Fallarm-Marki&stzplatz-Markisen,
Rolladen, Rolllamellen, Fenster

Ja

Reduziert Ja

Hohe, Winkel pro Kanal Hohe, Winkel, 5 frei definierbare Riickmeldungen pro

Kanal

Nein Beliebige Funktionalitat mit bis zu 4
Eingangsvariablen inkl. Sperrmdglichkeit
Nein Bis zu 16 Szenen pro Kanal

GLT-Objekt fur Schreiben/Lesen pro Kanal
Voreingestellt Frei definierbar
Uber SCO Objekt bis zu 14 Prioritatsstufen.

3 Sicherheitsobjekte pro Kanal.
Ja

trale Ja



Gruppenadress-Assoziationen 226 219 153

Weitere Informationen finden Sie in den Techniscbatenblattern.

Fassadenprodukte

Nachfolgend finden Sie ei Beschreibung der im Register "Produkt" aufgefiingkbigemeinen Fassadenprodukte.

Produkte Allgemein

Name

Rafflamelle
offen

Rafflamelle
geschlossen

Rollladen

Senkrecht-

Anwendung / Eigenschaft Bild
Bezeichnung auch als Jalousie oder Raffstore.

Die Lamellen sind beim Abwartsfahren gedffnet. Bénkel ist mechanisch
gegeben und kann durch die Steuerung nicht vertweeden.

Vorteile der Rafflamelle, offen fahrend:

- Definierte Beschattungsposition in Abfahrtsteiuiir einheitliches
Fassadenbild

- Geringe Dunkelphase

Hinweise:
- Motoren mit 3 Endschaltern sind moglich (beachten

- Automatisierte Rafflamellen missen vor Wind uwmtl.é-rost geschutzt
werden.

Bezeichnung auch als Jalousie oder Raffstore.

Die Lamellen sind beim Abwartsfahren geschlossen.
Vorteile der Rafflamelle, geschlossen fahrend:

- Die Lamellen kénnen in jeder Position geschlosserden.

- ldeal fiir Sonnen-, Blend-, Hitze- und Sichtschutz

- ldeal fir Sonnen-, Blend-, Hitze- und Sichtschutz ‘
Hinweise:

- Motoren mit 3 Endschalter sind nicht moglich.

- Automatisierte Rafflamellen missen vor Wind umtl. d-rost geschuitzt
werden.

Der Behang des Rollladens wird im Kasten um deroMa@ufgewickelt".
Vorteile von Rollladen:

- Ideal fur Einbruchs- und Wetterschutz

- Gute Abdunklung des Raumes

Hinweise:

- Rohrmotoren kénnen links oder rechts eingebautl@reund daher ist Auf /
Ab nicht immer der gleiche Anschlussdraht.

- Nicht fir Sonnenschutz am Arbeitsplatz geeignet.
Der Stoff der Senkrechtmarkisen wird um den Moturfgjewickelt".



Markise Vorteil der Senkrechtmarkise:
- Dekoratives Fassadenelement
Hinweise:

- Rohrmotoren kénnen links oder rechts eingebautl@reund daher ist Auf /
Ab nicht immer der gleiche Anschlussdraht.

- Automatisierte Markisen missen vor Wind, evtlgBe und evtl. Frost

geschitzt werden. “
Ausstell- Die Ausstellmarkise fahrt zuerst senkrecht naclkemnind stellt dann ab einer
Markise bestimmten Hohe den Arm aus.

Vorteil der Ausstellmarkise:
- Bessere Aussicht und Sonnenschutz als bei Sdrtkmadisen
Hinweise:

- Rohrmotoren kénnen links oder rechts eingebautl@reund daher ist Auf /
Ab nicht immer der gleiche Anschlussdraht.

- Automatisierte Markisen missen vor Wind, evtlgRe und evtl. Frost

geschitzt werden.
Fallarm- Die Fallarmmarkise stellt im Gegensatz zur Ausstatkise unmittelbar bei der
Markise Fahrt nach unten aus.

Vorteil der Fallarmmarkise:

- Bessere Aussicht und Sonnenschutz als bei Sdrtkmadisen

Hinweise:

- Rohrmotoren kénnen links oder rechts eingebautl@reund daher ist Auf /
Ab nicht immer der gleiche Anschlussdraht.

- Automatisierte Markisen missen vor Wind, evtlgBe und evtl. Frost

geschitzt werden.
Gelenkarm-  Bezeichnung auch als Sitzplatz- oder Knickarmmarker Stoff der
Markise Sitzplatzmarkise wird um die Walze "aufgewickelt".

Vorteil der Gelenkarmmarkise:
- Grosse Flache, die beschattet werden kann

Hinweise:

- Rohrmotoren konnen links oder rechts eingebautl@reund daher ist Auf /
Ab nicht immer der gleiche Anschlussdraht.

- Automatisierte Markisen missen vor Wind, evtlgBe und evtl. Frost
geschitzt werden.

Fahrstrategien
Fahrstrategien und Produkttypen

Fir jeden Produkttyp ist in der Applikation die ggete Fahrstrategie samt den zugehoérigen Paramt@tgerlegt. Das
folgende Bild zeigt die verschiedenen Strateg
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Abi

Ab2

Erklarungen zum Bild:

Pos.  Bezeichnung

AR —— AbZ

Erklarung / Hinweis

A Lamellenprodukt mit 3-Endschalter-Motor Beschattungsposition wird immer von oben angefahren

B Lamellenprodukt oder Rollladen mit 2-EndschalterBeschattungsposition wird von unten angefahren.
Motor

C Lamellenprodukt mit 2-Endschalter-Motor Beschattungsposition wird von oben angefahren.

D Rolllamelle. Spezialprodukt, welches im Kasten Spezialstrategie mit t2 ohne Fixzeit.

aufgerollt wird. Kein mechanisches Spiel.

Produkt-Beispiel: Solomatic R.

E Ausstellmarkise Beschattungsposition wird von oben und unten (von
beiden Seiten) angefahren.
F Rollladen oder Fenster ohne Beschattungsposition

Auf Obere Endlage (Endschalter oben)
Abl Beschattungsposition (Arbeitsstellung)
Ab2 Untere Endlage (Endschalter unten)
PT Errechnete Beschattungsposition

Pspez Spezialposition

t1 Parameter "Aufwippzeit”
t2 Parameter "Ausholzeit Auf"
t3 Parameter "Ausholzeit Ab"

Positionen P1 bis P4

Store oben
Nur bei Motoren mit 3 Endschaltern.
Store geschlossen

FUr Motoren mit 2 Endschaltern (Endschalter obesh un
unten).

Aufwippzeit: Zeit von geschlossener Position bis zu
Beschattungsposition.

Maximale Lamellenwendezeit plus Fixzeit.
Maximale Lamellenwendezeit:

Lamellenwendezeit von ganz geschlossen bis gaen.off
Maximale Lamellenwendezeit minus Aufwippzeit.

Winkelstellungen in der unteren Endlage

Die Positionen P1 bis P4 bezeichnen definierte \Istkllungen der Store in der unteren Endlage AleXoigt:

Ab2 P1 P2 P3 P4

Position
Ab2

P1

P2

P3

Beschreibung
Untere Endlage
Sichtschutz
Beschattung unten
Beschattung oben



P4 Durchsicht

Hinweis

In der Praxis sollten die Produkte entweder Ubein®é&l" oder P1...P4 angefahren werden.

Ein Mischen der Befehle ist zwar mdglich, kann aheeiner zusatzlichen Referenzfahrt fihren (Besghgsposition neu

anfahren).

Eingange: Definitionen
EIB/KNX-Eingange (EIB/KNX-Kommunikationsobjekte)

Begriffe "Zentralbefehl" / "Lokalbefehl"

Das nachstehende Bild veranschaulicht die gruniitd@&zvVerwendung der Begriffe "Zentralbefehl" uridkalbefehl" in der
Applikation. Es zeigt die beteiligten Kommunikatsmbjekte und fihrt mégliche Ausloser fir die Zelhtuad Lokalbefehle

auf.

Kommunikationsobjekte

Zentralbefehl Auf/Ab _-"_'_'_-_-_-.

Zentralbefehl Hohe -_-_:'_:-_- Zentralbefehle

Zentralbefehl Winkel _-_-_'_'_'::-

Zentralbefehl GLT Objekt** -_-__'_'_'::-

Lokalbefehl Auf/Ab

. Lokalbefeh
Lokalbefehl Hohe =

Lokalbefehl Winkel

Lokalbefehl GLT Objekt** -_-___'_'_'_-.-=

GLT-Objekt **:

Entweder GLT-Objekt als Zentralbefehl oder als Lbkéehl.

Tastereingange

Ausldser:
Wetterzentrale Quadra
Obergeordnete Systeme

Ausldser:
Bedienstellen
Tauch-Panel, ete.

Das nachstehende Bild veranschaulicht die Bedewtanginstellungen unter:

Register "Eingadnge" > Tastereingang "Jalousie" rafater "Eingang".
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Bezeichnung

1 Konventioneller Taster
mit LED (Option)

a Auswahl "Direkt auf Kanal"
b Auswahl "Nur auf EIB/KNX"

c Auswahl "EIB/KNX und direkt

auf Kanal"

2 EIB/KNX-Taster mit LED

GLT-Objekt

Das Eingangs-Telegramm

Zweck

Das Eingangs-Telegramm kann dazu benutzt werdem Adeor pro Kanal Fahrbefehle als Lokal- oder Zaltefehle zu

Ubermitteln.

Zusatzlich kann eine Sperre auf der Prioritats-EB&1LT-Objekt" gesetzt oder geléscht werden.

Aufbau

m KOs

!

@

Erklarung

Direkt am Aktor MCU angeschlossen

Der Taster wirkt nur auf den direkt angeschlossé¢eamal/Motor.

Der Taster wirkt nur auf den KNX BUS zum Ansteueimes andern Aktors
Uber das entsprechende Kommunikationsobjekt (KO).

Der Taster wirkt sowohl direkt auf den angeschlosseKanal als auch auf

den Bus.

Am KNX BUS angeschlossen, kommuniziert ausschiigsslber
Kommunikationsobjekte (KOs).

Das Eingangs-Telegramm umfasst die folgenden 4sByte

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3
IHHAHHENHAHAHEANHEEaHERNHESaHEEE
Steuerungsflags Befehl Argument 1 Argument 2
BBit 8 Bit 8 Bit 8Bit
lefs[a]s]en e e s e sTan el s s el s e Je[ s e s a5z ]n

Steuerungs-Flags
Bit Wert  Bedeutung
0 0 Befehl als Lokalbefehl ausfuhren
1 Befehl als Zentralbefehl ausfihren
1 0
1
2 0




1
4 0
1
5 0
1
6 0
1
7 0 Sperre GLT I6schen

1 Sperre GLT setzen

Befehle und Argumente

Befehl Bedeutung Argument 1 Argument 2
dezimal hexadezimal

0 0x00 Kein Befehl

1 0x01 Auf

2 0x02 Ab

3 0x03 Beschattung

4 0x04 P1

5 0x05 P2

6 0x06 P3

7 0x07 P4

8 0x08 Schritt nach Schrittweite: n x 50 ms

oben

0: Parameter im Aktor wird als
Schrittweite verwendet.

9 0x09 Schritt nach Schrittweite: n x 50 ms

unten

0: Parameter im Aktor wird als
Schrittweite verwendet.

10 OX0A Hohe 0...255 entsprechend 0...100% der
Behanghohe.

11 0x0B Winkel 0...255 entsprechend 0...100% des
Behangwinkels.

12 0x0C Position 0...255 entsprechend 0...100% der0...255 entsprechend 0...100% des
Behanghohe. Behangwinkels.

13 0x0D Nachtposition

14 0x0E

15 OxOF

16 0x10

17 0x11

18 0x12

19 0x13

20 0x14

Hinweise

- "100%" entsprechen der Hohe/dem Winkel bei gess@inem Behang.

- Nachtposition entspricht der Endlage oben.

Das Ausgangs-Telegramm

Zweck



Das Ausgangs-Telegramm liefert Riickmeldungen tUberalistand des Aktors und die aktuelle Behang-Bosit
Aufbau

Das Ausgangs-Telegramm umfasst die folgenden 4sByte

Byte 0 Byte 1 Byl 2 Byte 3
Tlelslea]e i fol s e sl el e el e e e e ol Telsez]eli]n

Hihe Winlkel Status-Flags
2Bit 8 Bit 16 Bit
tlefs[a]s]zfo el sTeaJons[asz[niaf s re]s[a=]z1]n

Hohe und Winkel

Fur die Felder "HOhe" und "Winkel" werden die Webte.255, entsprechend 0...100% der Behanghdhe / deenBevinkels.
"100%" entsprechen der H6he / dem Winkel bei gessignem Behang.

Status-Flags

Bit Wert Bedeutung
0 0 -

1 Obere Endlage

1 0 -
1 Untere Endlage

2 0 Position ausserhalb Beschattungsbereich
1 Position im Beschattungsbereich

3 0 Ziel-Position nicht erreicht / in Bewegung

1 Ziel-Position erreicht

4 0 Position bekannt

1 Position unbekannt
5 0 -

1 Hohe anfahren nicht moglich (eingeschrankt)
6 0 -

1 Winkel anfahren nicht méglich (eingeschrankt)
7 0 Keine Sicherheitssperre aktiv

1 Mindestens eine Sicherheitssperre aktiv
8 0 Automatiksperre inaktiv

1 Automatiksperre aktiv

9 0 Bediensperre inaktiv

1 Bediensperre aktiv
10 0 Keine eingeschrankte Bedienung

1 Eingeschrankter Bedienungsbereich
11 0 -

1 Zuleitung und Motor prifen:
- kein Motor angeschlossen
- Leitungsunterbruch

- Thermoschutz
12 0 -



1 Gerat defekt
13 0
1
14 0
1
15 0
1
Versionen
Hilfedatei
Version: 1.5
Gerate

Diese Dokumentation gilt fiir Gerate ab:

Version MCU-09 MCU-06 MCU-02
Hardware 1.0 1.0 1.0
Software 1.3 1.3 1.3

Software-Versionen Uberprifen

Aktor

Siehe "Parameter Allgemein" untédiagnose.

Plug-in

So gehen Sie vor:

1.

Klicken Sie auf das Programm-Symbol links in @ieelleiste:
=> Das System-MenU erscheint:

P 1.1.1 MCU-02 - Allgemein
Werschieben
X SchlieBen Alt+F4

Cptionen...
Info

-'FJ F.anal 2 Ju

Klicken Sie auf Info:
=> Das Dialogfeld Info zeigt die aktuelle Plug-irefgion:

i ) BMS KM Akkoren - ETSS Plugin

Plugin-Yersion: 1.1.00143
Applikationsprogramm: MOJ-02 Y0, 1




