Building Management Systems
great systems for easy living.

Original-Bedienungsanleitung
MCU-04X DC

ce

1 Allgemeines
1.1 Hinweis

Diese Dokumentation ist Bestandteil des Produkts. Diese Bedienungsanlei-
tung fiir eine spatere Verwendung aufbewahren.

1.2 Lieferumfang
Lieferumfang gemaR Lieferschein prifen.

Produktbezeichnungen

Art.-Nr. Beschreibung

0108008.XXX MCU-04X DC (incl. Busanschlussklemme)

Bedienungsanleitung

1.3 Produktbeschreibung

Die Motorsteuerungen sind fiir die Ansteuerung von 24Vpc Antrieben fiir
Jalousien, Markisen, GroRlamellen, Rollladen, Fenstern, Lichtkuppeln etc. in
einem KNX-Bussystem ausgelegt.

Das Gerat verfugt Giber 4 Motorausgange und Eingange zum Anschluss von
4 konventionellen Jalousietastern oder 8 potenzialfreien Meldekontakten.

Uber den KNX-Bus kann jeder Kanal individuell angesteuert und die Be-
triebszustdnde, Positions- und Stormeldungen zu den angeschlossenen
Antrieben/ Behdngen Ubertragen werden.

1.4 Haftungsbeschrinkungen

Alle Angaben und Hinweise in dieser Bedienungsanleitung wurden unter
Beriicksichtigung der geltenden Normen und Vorschriften, des Standes der
Technik sowie unserer langjdhrigen Erkenntnisse und Erfahrungen zusam-
mengestellt.

Der Hersteller Gbernimmt keine Haftung fiir Schaden und Betriebsstérun-
gen aufgrund von

® Nichtbeachtung dieser Bedienungsanleitung,

® nicht bestimmungsgemaRer Verwendung,

® fehlerhaftem Anschluss,

® Nichtverwendung von Original-Ersatz- und -Zubehorteilen.

1.5 Entsorgung

Dieses Produkt darf innerhalb der Europaischen Union nicht im normalen
Hausmiill entsorgt werden.

Entsorgen Sie das Gerat Giber die kommunalen Sammelstellen.

Die verwendeten Verpackungsmaterialien sind recyclebar. Entsorgen Sie
nicht mehr bendtigte Verpackungsmaterialien gemaR den ortlich geltenden
Vorschriften.
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1.6 Urheberschutz

Diese Dokumentation ist urheberrechtlich geschiitzt.

Alle Rechte, auch die der fotomechanischen Wiedergabe, der Vervielfalti-
gung und der Verbreitung mittels besonderer Verfahren (z.B. Datenverar-
beitung, Datentrager und Datennetze), auch teilweise, sowie inhaltliche
und technische Anderungen vorbehalten.

1.7 Hersteller/ Kundendienst

BMS — Building Management Systems

Heinrich-Heine StraRe 3
47906 Kempen
Germany

Telefon: +49 (0) 2152 /95989 -0
Telefax: +49 (0) 2152 /95989 -9
E-Mail: info@bms-solutions.de
Internet: www.bms-solutions.de

2 Sicherheit
2.1 BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Motorsteuerungen sind fiir die Ansteuerung von Antrieben fiir Jalou-
sien, Markisen, GroBlamellen, Rollldden, Fenstern, Lichtkuppeln etc. im
Rahmen der angegebenen technischen Grenzen bestimmt.

Eine andere oder dariliber hinaus gehende Benutzung gilt als nicht bestim-
mungsgemaRi.

2.2 Vorhersehbarer Fehlgebrauch

Jede Verwendung fiir einen anderen als den oben genannten Einsatzzweck
gilt als nicht bestimmungsgemaR. Das Risiko einer nichtbestimmungsge-
maRen Verwendung oder einer Fehlanwendung tragt allein der Betreiber.
Anspriiche jeglicher Art wegen Schaden aus nicht bestimmungsgemalier
Verwendung sind ausgeschlossen.

2.3 Qualifikation des Personals

UnsachgemaBer Umgang kann zu erheblichen Personen- und Sachschaden
fihren!

Alle Tatigkeiten zu Installation, Anschluss und Inbetriebnahme miissen
ausschlieBlich durch eine Elektrofachkraft erfolgen.

Eine Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer/ seiner fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen sowie Kenntnis der einschlagigen Normen und
Bestimmungen in der Lage, Arbeiten an elektrischen Anlagen auszufiihren
und mogliche Gefahren selbststdandig zu erkennen und zu vermeiden.

Die Elektrofachkraft ist fiir den speziellen Einsatzort, in dem sie tatig ist,
ausgebildet und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

2.4 Grundlegende Sicherheitshinweise

f AGEFAHR

Lebensgefahr!

Bei Beriihrung mit Spannung filhrenden Teilen besteht Le-

bensgefahr.

P> Alle Tatigkeiten nur durch dafiir qualifiziertes Personal
durchfiihren lassen.

P> Vor Beginn der Arbeiten alle Energieversorgungen abschal-
ten und stilllegen.

A Sachschaden!

Falsche oder fehlerhafte Beschaltung und Konfiguration des

Gerates kdnnen zu Beschadigungen bis hin zum Totalausfall

fahren.

P> Sicherstellen, dass die Versorgungsspannung den Vorgaben
aus den technischen Daten zum Gerat entspricht.

P> Sicherstellen, dass alle externen Komponenten wie z.B. Tas-
ter und Motoren gemaR den Schaltplanen angeschlossen
sind.

P> Hinweise zu erforderlichen Einstellungen der technischen
Dokumentation des Motorherstellers entnehmen.

P> Die Geschwindigkeitsregelung erfolgt tiber eine Pulsweiten-
modulation. Bitte kldren Sie die Kompatibilitdt des Antriebs
mit dem Motorhersteller ab.

P> Hinweise zur Konfiguration dem Software-Helpfile entneh-
men.

2.5 Beschilderung

Symbol | Bedeutung

Allgemeiner Warnhinweis

- Elektrostatische Entladung
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€ CE-Kennzeichnung

3  Aufbau und Funktion
3.1 Gesamtiibersicht

M4 CE&A
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Priiftasten AUF/ AB

® dienen zur Ansteuerung der Motorausgange im Prifmodus
® kurzer Tastendruck (< 0,4s) > Schritt/ Stopp

® |anger Tastendruck (> 0,4s) > Fahrbefehl Endlage

® zusatzlich kdnnen mittels der Priiftasten die Motorlaufzeiten neu einge-
lernt werden (weitere Informationen siehe Kapitel Stérungsbehebung)

Statusanzeige Motorausgang
® LED ist aus = Kanal befindet sich im Normal-/ Automatikbetrieb
® LED blinkt "GRUN" = aktive Automatiksperre
(weitere Informationen siehe Software-Helpfile)
® LED leuchtet dauerhaft "GRUN" = Kanal befindet sich im Priifmodus
Bedienung liber Priiftasten aktiv
® LED blinkt "ROT" = aktive Sicherheitssperre
(weitere Informationen siehe Software-Helpfile)
® LED leuchtet dauerhaft "ROT" > Motorfehler
(weitere Informationen siehe Kapitel Storungsbehebung)
Statusanzeige Lokalbedienung
® die jeweilige LED (AUF/ AB) leuchtet "GRUN" wihrend der Betitigung
der entsprechenden Taste an der Lokalbedienung
3.3 Lokalbedienung
Die Lokalbedienung kann als Taster oder Schalter ausgefiihrt werden.
Wurden in der ETS-Konfiguration keine Anpassungen vorgenommen ist die
Funktionsweise gemal nachfolgender Tabelle

Funktion Bedienung

Anfahrt "Obere Endlage" e langer Tastendruck "AUF" (> 0,4s)

Anfahrt "Untere Endlage" e langer Tastendruck "AB" (> 0,4s)

Anfahrt "Beschattungsposi- | ® langer Tastendruck "AB" (> 0,4s)
tion" sofort anschliefend

e kurzer Tastendruck "AB" (< 0,4s)

Lage der Anzeige und Bedienelemente
Tasteranschluss Lokalbedienung (AUF/ AB/ +)
Programmier-LED
Programmiertaste

KNX-Bus Anschluss
Motoranschluss

Anschluss Versorgungsspannung
Statusanzeige Betriebsbereitschaft
Statusanzeige Motorausgang
Pruftaste M

10 Priftasten (AUF/ AB)

11 Statusanzeigen Lokalbedienung

O o NOOUL b WN PP

3.2 Bedienelemente und Anzeigen
Statusanzeige Betriebsbereitschaft
® |euchtet dauerhaft "GRUN", wenn das Gerit betriebsbereit ist
Programmiertaste
® aktiviert/ deaktiviert den Programmiermodus
(Versorgungs- und KNX-Busspannung missen anliegen)
Programmier-LED
® |euchtet dauerhaft "ROT" bei aktivem Programmiermodus
Priiftaste M
® dient zur Auswahl eines Motorausgangs flr die direkte Bedienung tber
die Priiftasten AUF/ AB (Prifmodus) —

befindet sich ein Motorausgang im Prifmodus, so leuchtet die zugeho-
rige Status-LED dauerhaft "GRUN"

® durch kurzes Betatigen der M-Taste werden alle 4 Kanale in den Prif-
modus geschaltet

® jedes weitere Betatigen schaltet durch die einzelnen Kanale 1, 2, 3, 4
durch

® nach 6x Betdtigen befinden sich wieder alle Kandle im Normalbetrieb

® zusatzlich kann mittels der Priiftaste ein Reset des Gerats durchgefiihrt
werden (weitere Informationen siehe Kapitel Stérungsbehebung)

e kurzer Tastendruck entgegen der aktuel-
len Fahrtrichtung (< 0,4s)

"STOPP"

"Lamellen verstellen" e kurzer Tastendruck im Stillstand (< 0,4s)

4 Installation
4.1 Montage
Zur Montage des Gerates folgendermalien vorgehen

® das Gerat auf der Hutschiene in der gewiinschten Position aufsetzen
und einrasten
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4.2 Elektrischer Anschluss

4.3 Konfiguration

Die Konfiguration der Motorsteuerung erfolgt mittels ETS ab Version 4.0
der KNX-Association.

Storung Behebung

7 Technische Daten

1 Fiir Details zur Konfigurationssoftware siehe Dokumentation der
KNX-Association.

Ubersicht

m A Building Mar

v DC
24v DC M1 M2 M3 M4 CET A
24V DC
(6A)

Klemmplan
Motor
Motor folgendermalien anschlieRen
Motoranschlussklemme Ziel
M1/ M1 Motor 1
M2/ M2 Motor 2
M3/ M3 Motor 3
M4/ M4 Motor 4

1 Bei falscher Drehrichtung (Test liber Priiftasten) Motoranschluss
korrigieren.

KNX-Bus

KNX-Busklemme mit dem KNX-Bus verbinden.

Versorgungsspannung

Versorgungsspannung an Motorsteuerung folgendermafien anschlielen

Voraussetzung

» Versorgungsspannung und KNX-Busspannung missen anliegen

Vorgehensweise

S PC/ Laptop tiber Programmierschnittstelle mit dem KNX-Bus verbinden

< Motorsteuerung durch Betitigen der Programmiertaste in den Pro-
grammiermodus versetzen

4= die Programmier-LED leuchtet "ROT"

S Physikalische Adresse und Applikationsprogramm programmieren

4.4 Inbetriebnahme/ Testlauf

Zur Inbetriebnahme der Motorsteuerung folgendermallen vorgehen

® Zustand des Gerates und festen Sitz der Klemmen und Anschlisse pri-
fen

® \ersorgungsspannung einschalten
® Spannung und Statusanzeigen am Gerat prifen

® Funktion und Drehrichtung mittels der Pruftaster prifen —
bei falscher Drehrichtung Motoranschluss korrigieren

® Funktion der Lokalbedienung priifen —
bei umgekehrter Funktion den Lokalbedienanschluss korrigieren

® Jalousien, Markisen, GroRlamellen, Rollladen, Fenstern, Lichtkuppeln,
etc. in eine sichere Endlage fahren

® alle Schutzabdeckungen montieren

® Anlagendokumentation pflegen und ggf. Beschriftungen und/ oder Be-
schilderungen anbringen

5 Bedienung/ Betrieb

5.1 Manueller Betrieb

Der manuelle Betrieb erfolgt Giber die Lokalbedieneingdnge der Motor-
steuerung mittels Taster oder Schalter (siehe Kapitel Lokalbedienung) und/
oder Uber das KNX-System (siehe Software-Helpfile).

5.2 Automatischer Betrieb

Der automatische Betrieb erfolgt durch die in der ETS-Konfiguration vorge-
gebenen Parameter. Hierbei werden die Gber den KNX-Bus empfangenen
Steuerungsbefehle beriicksichtigt.

6  Storungsbehebung

es werden keine Lokal-/ | ® Uberprifen, ob sich der entsprechende Aus-

Handbedienbefehle gang im Priifbetrieb befindet (Status-LED fiir

ausgefiihrt den Ausgang leuchtet dauerhaft "GRUN") —
Prifbetrieb durch mehrmaliges Driicken der
M-Taste verlassen (alle Status-LEDs der Aus-
ginge leuchten nicht dauerhaft "GRUN")

e (berprifen, ob eine Sicherheitssperre aktiv
ist (Status-LED flr den Ausgang blinkt "ROT")
— die Auslose- und Riickstellbedingungen fir
eine Sicherheitssperre werden in der ETS-
Konfiguration durch den Systemintegrator
festgelegt

e Lokalbedienanschliisse und/ oder KNX-
Kommunikation priifen

Allgemein

Betriebsumgebung

+5° bis +45°C
Verschmutzungsgrad 2

trockene Rdume (frei von Kondensation)

Montage Hutschiene 35mm

oder gleichwertig
Abmessungen 4TE
(BxHxT) 72x 90,5 x 62 mm
Gewicht 200 g
Bindreingange 8
Motorausgange 4

es werden keine Zent- | ® Uberprifen, ob sich der entsprechende Aus-
ral-/ Automatikbefehle gang im Priifbetrieb befindet (Status-LED fir
ausgefihrt den Ausgang leuchtet dauerhaft "GRUN") —
Prifbetrieb durch mehrmaliges Driicken der
M-Taste verlassen (alle Status-LEDs der Aus-
ginge leuchten nicht dauerhaft "GRUN")

e (berprifen, ob eine Sicherheitssperre aktiv
ist (Status-LED fur den Ausgang blinkt "ROT")

1 Der Anschluss und die Verdrahtung der Lokalbedienung und des
KNX-Busses miissen nach den aktuellen SELV Anforderungen

erfolgen.

Anschlussdaten

Netzanschluss

+ +24V

- ov

1 Fiihren die hier aufgefiihrten Stérungsbehebungen nicht zum
gewiinschten Ergebnis, den Kundendienst kontaktieren.

Lokalbedienung

An den Lokalanschluss kénnen mehrere Bedienstellen angeschlossen wer-
den.

Storung Behebung

1 Es ist moglich eine Bedienstelle an mehrere Lokalbedienan-
schlisse anzuschlieRen.

Hierbei darf diese Bedienstelle nur innerhalb eines Gerates an-
geschlossen werden.

e Motoranschluss, Motorzuleitung und Motor
Uberpriifen

Motorfehler
Status-LED fir den
entsprechenden Motor
leuchtet dauerhaft
"ROT"

e Versorgungsspannung lberprifen (LED fur
Betriebsbereitschaft muss dauerhaft "GRUN"
leuchten)

o KNX-Busspannung lberprifen
(Programmier-LED muss sich Gber Program-

Gerat kommuniziert
nicht tber KNX

miertaste ein- und ausschalten lassen)

Lokalbedienungsklemme Ziel

VAN Taster "AUF"

v Taster "AB"
+ Taster
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Versorgungsspannun 24+10% \Y
— die Auslose- und Riickstellbedingungen fiir gungssp g 2 B
eine Sicherheitssperre werden in der ETS- Leitung 2 Adern
Konfiguration durch den Systemintegrator ein-/ feindrahtig
festgelegt - "
e Uberpriifen, ob eine Automatiksperre aktiv ist Aderquerschnitt 2,5 mm
(Status-LED fiir den Ausgang blinkt "GRUN") — Klemmen-Anzugsmoment 0,4 Nm
die Auslése-/ und Ruckstellbedingungen fur -
eine Automatiksperre werden in der Absicherung 6 A
ETS-Konfiguration durch den Systemintegra- Schutzart IP 20
t”or festgelegt o Schutzklasse 1}
e Uberprifen der KNX-Kommunikation
Motorlaufzeiten neu einlernen Motoranschluss (Ausgénge)
Fur den Fall, dass Laufzeiten falsch eingelernt wurden oder die Laufzeiten Motortyp 24 Voc
sich stark verandert haben (z.B. durch einen Motorwechsel), konnen die max. 1,5 A
gespeicherten Laufzeiten geléscht und neu eingelernt werden. ] > Ad
. . . . eit e
< Motorausgang mittels Priiftaste M in den Priifmodus schalten (Status- tung il
LED des Ausgangs leuchtet dauerhaft "GRUN") ein-/ feindrahtig
SPriiftasten "AUF" und "AB" gleichzeitig fiir mindestens 5s betétigen Aderquerschnitt 2,5 mm?
<= bei der ndchsten Positionsfahrt werden die Laufzeiten neu eingelernt Klemmen-Anzugsmoment 0,4 Nm
Geradt auf Werkseinstellung zuriicksetzen
Fir das Zuriicksetzen des Gerats auf Werkseinstellung muss ein Reset Lokalbedienung (Eingénge)
durchgefiihrt werden. Spannung 24 Voc
@ Strom 2 mA
1 Durch den Reset wird die gesamte Konfiguration geldscht. Leitung 3 Adern
ein-/ feindrahtig
2 die Priftaste M fiir mindestens 10s driicken (alle Statusanzeigen der Aderquerschnitt 1,5 mm?
Motorausgange blinken im Wechsel "ROT" und "GRUN") Klemmen-Anzugsmoment 0,25 Nm
<die Priiftaste M innerhalb von 10s erneut driicken und fir mindestens Leitunaslinge max 100 m
10s gedrickt halten (alle Statusanzeigen der Motorausgédnge leuchten gslang .
dauerhaft "ROT") Bedienung per Taster oder Schalter
2 die Priiftaste M innerhalb von 10s erneut driicken und fiir mindestens potenzialfreien Schaltkontakt
10s gedrickt halten (das Gerat wird auf Werkseinstellungen zuriickge-
setzt) KNX
< der Neustart des Gerits wird durch Aufblinken der Status-LEDs der Anschlussklemme $0,5..08 mm
Eingdange und der Motorausgange signalisiert eindréhtig

Busleitung

nach KNX Standard
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